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1. 技术指标 

1.1. 设备概述 

QZYL-GDD200 高精度定位定向设备是本公司自主研发的一款全系统全频点高精

度定位定向设备。 

设备主天线、从天线同时跟踪包括北斗三全球信号在内的全系统全频点，实现

片上 RTK 定位及双天线定向解算。内置先进的抗干扰单元，保证了模组即使在复杂

电磁环境下仍可提供可靠准确的定位精度。 

QZYL-GDD200高精度定位定向设备主要面向无人机、割草机、精准农业及智能驾

驶等需要高精度导航定位定向的领域。 

1.2. 产品主要特点 

➢ 全系统全频点高精度定位定向 

➢ 支持 BDS B1I/B2I/B3I、GPS L1/L2/L5、GLONASS L1/L2、Galileo E1/ E5a/E5b、

QZSS L1/L2/L5  

➢ 数据更新率可达 20Hz 

➢ 差分输入 RTCM 格式自适应识别 

➢ 完全的自主知识产权 

1.3. 性能指标 

表 1-1 QZYL-GDD200设备性能指标 

指 标 技术参数 

通道数 1408 

接收频率 

 

BDS B1I、B2I、B3I 

GPS L1C/A、L2C、L2P(Y)、L5 

GLONASS L1、L2 

Galileo E1、E5a、E5b 

QZSS L1C/A、L2C、L5 

SBAS L1C/A 
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单点定位（RMS） 

 

平面：1.5m 

 

高程：2.5m 

 

DGPS（RMS） 

 

平面：0.4m 

 

高程：0.8m 

 

RTK（RMS） 

 

平面：0.8cm±1ppm 

 

高程：1.5cm±1ppm 

 

定向精度（RMS） 0.1°/1m基线 

时间精度（RMS） 20ns 

速度精度（RMS） 0.03m/s 

冷启动时间 ＜30s 

初始化时间 ＜5s（典型值） 

差分数据 RTCM V3.3/3.2/3.1/3.0 

数据格式 NMEA 0183 

数据更新率 20Hz 

射频口 2个SMA射频口 

对外串口数 2个标准的RS232串口 

串口波特率 

 

默认波特率：115200 

 

支持9600、19200、38400、57600、115200、230400等波特率 

 

供电电压 DC 6V ~ 36V（默认DC 12V） 

设备功耗 ＜ 1.5W 

工作温度 -40℃到+85℃ 

储存温度 -55℃到+95℃ 

重量 约200g 

尺寸 100mm * 84mm * 25mm 
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1.4. 设备尺寸与实物图 

 

 

 

 

图 1-1 QZYL-GDD200高精度定位定向设备尺寸图 

 

http://www.qiuzhiyulian.com/


河南丘智宇联电子科技有限公司             QZYL-GDD200 高精度定位定向设备 

 

官网：http://www.qiuzhiyulian.com 

邮箱：qiuzhiyulian@163.com 第 4 页 

 

 

 

 

 

图 1-2 QZYL-GDD200高精度定位定向设备实物图 
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2. GNSS 测量型天线 

2.1. 天线介绍 

QZYL-G400测量型天线是一款四星全频卫星测量型天线，该天线具有高增益、小

型化、高灵敏度、多系统兼容及高可靠性等特点，可有效满足用户需求。 

QZYL-G400测量性天线的特点： 

1、采用多馈点设计和完全对称天线结构，具有非常稳定的相位中心，降低天线

的测量误差； 

2、增益高，驻波比低，对低仰角信号接收效果明显，在遮挡严重的场合能正常

搜星； 

3、配备抗多径扼流板，具有防浪涌设计，能有效抑制带外强干扰信号，确保天

线的可靠性； 

4、采用防紫外线 PC 材料设计，兼具美观的同时确保天线外壳长时间户外使用

不变色，具备耐高温、防晒防紫外线。 

2.2. 应用领域 

此天线覆盖 GPS L1/L2/L5、BDS B1I/B2I/B3I/B1C/B2a/B2b、GLONASS L1/L2/L3、

GALILEO E1/E5a/E5b/E6、SBAS L1/L5、QZSS L1/L2/L5/L6、IRNSS L5、L-Band 的

四星全频外置天线，满足目前 GNSS测量设备对多系统兼容和高精度用户的需要，可

配合多种卫星导航接收机使用，广泛应用于大地测绘、航道测绘、精准农业及海洋

测量等领域，也可根据应用条件选择应用于军事领域。 

2.3. 天线技术参数 

表 2-1 天线技术参数 

天线特性 

频率范围 GPS L1/L2/L5 

BDS B1I/B2I/B3I/B1C/B2a/B2b 

GLONASS L1/L2/L3 
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GALILEO E1/E5a/E5b/E6 

SBAS L1/L5 

QZSS L1/L2/L5/L6 

IRNSS L5 

L-Band 

增益（dBi） 5.5 

天线轴比（dB） ≤3.0 

水平覆盖角度 360° 

输出驻波 VSWR ≤2.0 

相位中心误差（mm） ±2 

极化方式 右旋圆极化 

端口阻抗（Ω） 50 

低噪声放大器指标 

LNA增益（dB） 38 ± 2 

噪声系数（dB） ≤2 

输出电压驻波比 VSWR ≤2.0 

带内平坦度（dB） ±2 

工作电压（V） 3.3 ～ 12.0 

工作电流（mA） ≤45 

差分传输延迟（ns） ≤5 

结构特性 

接头型号 TNC-K 

天线尺寸（mm） φ154 * 64.2 

重量（g） ≤500g 

安装方式 对中杆安装 

螺纹规格：英制粗牙螺纹 5/8"-11，高 12-14mm 

工作环境 

工作温度（℃） -40 ～ +85 

存储温度（℃） -55 ～ +85 

湿度 95%，不冷凝 
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2.4. 天线尺寸图 

 

图 2-1 天线结构尺寸图 
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3. 硬件组成 

3.1. 设备接口介绍 

设备有一个电源接口、一个数据通讯口、两个射频输入口，以及三个指示灯。 

其中电源接口的供电电压范围为 DC 6V～36V（默认 DC 12V供电），数据通讯口

共有两路标准的 RS232接口（默认波特率 115200bps-8N1）,射频输入口用来连接 GNSS

测量性天线。 

 

图 3-1 电源与数据接口 

 

 

图 3-2 主天线与辅天线接口 

3.2. 电源接口引脚定义 

电源接口使用的连接器型号为 GX12-4，具体的芯线定义如下表 3-1 所示： 

表 3-1 电源接口引脚定义 

引脚号 引脚定义 说明 

1 VIN 
电源输入正极，宽电压：DC 6V ~ 36V 

2 VIN 

3 GND 
电源输入负极 

4 GND 
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3.3. 数据口引脚定义 

数据口使用的连接器型号为 GX12-6，具体的芯线定义如下表 3-2所示： 

表 3-2 数据接口引脚定义 

3.4. 指示灯 

表 3-3 指示灯定义 

3.5. 天线射频口 

设备共有两个射频口，分别为主天线射频口与辅天线射频口。 

如下图 3-1 所示，设备输出的方位角值是：以天线“A”为基准点，天线“B”

相对于“A”的位置与正北的夹角为方位角。其中 A点代表主天线，B点代表辅天线。 

 

图 3-1 方位角定义示意图 

引脚号 引脚定义 说明 

1 RS232_TXD1 RS232串口1，发送 

2 RS232_RXD1 RS232串口2，接收 

3 GND 地 

4 RS232_TXD2 RS232串口2，发送 

5 RS232_RXD2 RS232串口2，接收 

6 GND 地 

引脚号 引脚定义 说明 

1 PWR 电源指示灯，设备通电后常亮 

2 PVT 定位指示灯，设备定位后常亮 

3 PPS PPS指示灯，设备定位后闪烁 
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4. 使用说明 

4.1. 功能描述 

设备上电后，将在完成内部检测后开始对卫星进行跟踪。在满足设备正常工作

条件下，30s内实现冷启动定位，并通过两个RS232串口对外输出定位信息。 

4.2. 常用配置指令 

设备输入指令支持简化 ASCII 格式。无校验位的简化 ASCII 格式更便于用户的

指令输入。所有指令由指令头和配置参数（参数部分可以为空，则该指令只有一个

指令头）组成，头字段包含指令名称或消息头。 

常用的指令如下表 4-1所示； 

表 4-1 QZYL-GDD200常用指令集 

 

 

 

指令 描述 

freset 恢复出厂设置 

config 查询接收机串口状态 

mask BDS 
禁用 BDS 卫星系统 

可以分别禁用 BDS、GPS、GLO、GAL 

unmask BDS 

启用 BDS 卫星系统 

可以分别启用 BDS、GSP、GLO、GAL 

接收机默认跟踪所有卫星系统 

config com1 115200 

设置 com1 波特率为 115200 

可以分别对 com1、com2、com3 设置为 9600, 19200, 

38400, 57600, 115200, 230400 中任意一个波特率 

unlog 禁止当前串口所有输出 

gpgga comx 1 

设置 1HZ 输出 GGA 消息 

消息类型和更新率可自设 

1、0.5、0.2、0.1 分别对应输出频率 1Hz、2Hz、5Hz、10Hz；

类型包括 GGA、RMC、ZDA、VTG、NTR 

saveconfig 保存设置 
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4.3. NMEA0183 数据输出 

QZYL-GDD200高精度定位定向设备支持NMEA0183数据信息输出。数据输出指令用

于输出定位、定向等信息。 

命令格式： 

[命令名称][串口号(可选)][输出频率(可选)] 

命令示例： 

➢ GPGGA 1   - 当前串口以1Hz频率输出GNGGA语句 

➢ GPGGA COM1 1  - 串口1以1Hz频率输出GNGGA语句 

➢ GPGGA COM2 1  - 串口2以1Hz频率输出GNGGA语句 

注： 

➢ [串口号]和[输出频率]为可选参数。若不输入[串口号]，则默认在当前串口

输出消息；若不输入[输出频率]，则只输出一次消息。 

当用户使用 QZYL-GDD200 设备请求 NMEA 消息输出时，输入的指令需在消息名称

前加 GP，例如 GPGSV、GPGGA。 

在消息输出中，GP 代表卫星系统：若当前使用的卫星系统为 GPS，则消息输出

为 GP；若当前使用的卫星系统为 BDS，则消息输出为 GB（命令输入仍为 GP），以此

类推。 

如下提供命令输入示例及消息输出说明，例如发送指令“GPGGA 1”指令，是让

设备当前串口输出 NMEA0183 GGA 语句，至于是输出 GPGGA、GBGGA、GLGGA、GAGGA，

以及 GNGGA，需要看配置的参与解算的卫星系统（默认系统全开）。： 

➢ 正确的命令输入：GPGSV/GPGGA/… 

➢ 错误的命令输入：GBGSV/GLGSV/GAGGA/… 

 

表4-2 卫星系统及其简化符号 

卫星系统 消息输出 

GPS GP 

BDS GB 

GLONASS GL 

Galileo GA 
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表4-3 GNSS ID描述表 

QZSS GQ 

多系统联合定位 GN 

GNSS系统 系统ID 信号ID 信号通道 

GPS 1（GP） 

0 All signals 

1 L1 C/A 

2 L1 P(Y) 

3 L1 M 

4 L2 P(Y) 

5 L2C-M 

6 L2C-L 

7 L5-I 

8 L5-Q 

9-F Reserved 

GLONASS 2（GL） 

0 All signals 

1 G1 C/A 

2 G1 P 

3 G2 C/A 

4 GLONASS(M) G2 P 

5-F Reserved 

Galileo 3（GA） 

0 All signals 

1 E5a 

2 E5b 

3 E5 a+b 

4 E6-A 

5 E6-BC 

6 L1-A 

7 L1-BC 

8-F Reserved 

BDS 4（GB） 

0 All signals 

1 B1I 

2 B1Q 

3 B1C 

4 B1A 

5 B2-a 

6 B2-b 

7 B2 a+b 

8 B3I 

9 B3Q 

A B3A 

B B2I 
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4.3.1. GNGGA 多系统联合定位数据  

本消息用于输出多系统联合定位的结果，输出信息包含设备的时间和定位相关

数据。 

语句以 GNGGA 开头。根据参与定位的卫星系统可能为 GPGGA、BDGGA、GLGGA、

GAGGA。 

当只有 GPS 卫星系统参与定位解算时，以 GPGGA形式输出； 

当只有 BDS 卫星系统参与定位解算时，以 BDGGA 形式输出； 

当只有 GLONASS卫星系统参与定位解算时，以 GLGGA 形式输出； 

当只有 Galileo 卫星系统参与定位解算时，以 GAGGA 形式输出。 

有两个卫星系统及以上的卫星参与定位解算都以 GNGGA 形式输出。 

简化的 ASCII 格式： 

➢ GPGGA 1   // 当前串口输出 1Hz的 GNGGA信息 

➢ GPGGA COM2 1  // 在 COM2输出 1Hz的 GNGGA信息 

消息输出： 

C B2Q 

D-F Reserved 

QZSS 5（GQ） 

0 All signals 

1 L1 C/A 

2 L1C (D) 

3 L1C (P) 

4 LIS 

5 L2C-M 

6 L2C-L 

7 L5-I 

8 L5-Q 

9 L6D 

A L6E 

B-F Reserved 

NavIC(IRNSS) 6（GI） 

0 All signals 

1 L5-SPS 

2 S-SPS 

3 L5-RS 

4 S-RS 

5 L1-SPS 

6-F Reserved 

RESERVED 7 to F   
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$GNGGA,134645.00,4002.17389806,N,11618.14935294,E,1,28,0.6,89.8033,M,-8.

4085,M,,*5C 

表 4-4 xxGGA数据结构 

字段 参数 详细描述 

1 $GNGGA 帧头标志 

2 134645.00 UTC时间，格式 hhmmss.ss 

3 4002.17389806 纬度，格式 ddmm.mmmmmmmm 

4 N 纬度方向，N-北纬，S-南纬 

5 11618.14935294 经度，格式 dddmm.mmmmmmmm 

6 E 经度方向，E-东经，W-西经 

7 1 GPS质量指示符 

0 = 定位不可用或无效 

1 = 单点定位 

2 = 伪距差分或 SBAS 定位 

4 = RTK固定解 

5 = RTK浮点解 

6 = 惯导模式 

7 = 手动输入模式（Fixed Position） 

8 = 模拟器模式 

8 28 使用的卫星数。可能与所见数不一致 

9 0.6 HDOP，水平精度因子 

10 89.8033 海拔高度，参考 MSL（大地水准面） 

11 M 海拔高度单位：M（米） 

12 -8.4085 高程异常值 

13 M 高程异常值单位：M（米） 

14  差分数据龄期，秒为单位 

15  差分基站 ID，0000-4096 

16 *5C 校验和，本条语句‘$’与‘*’之间所有字符进行异

或运算得到的校验和 

17 [CR][LF] 语句结束符，回车换行 
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4.3.2. GNGLL 地理定位信息 

本消息用于输出主天线计算的地理位置经度/纬度信息 

简化的 ASCII 格式： 

➢ GPGLL 1   // 当前串口输出 1Hz的 GNGLL信息 

➢ GPGLL COM2 1  // 在 COM2输出 1Hz的 GNGLL信息 

消息输出： 

$GNGLL,4002.17404055,N,11618.14937170,E,135506.00,A,A*72 

表 4-5 xxGLL数据结构 

字段 参数 详细描述 

1 $GNGLL 帧头标志 

2 4002.17404055 纬度，格式 ddmm.mmmmm 

3 N 纬度方向（N-北纬，S-南纬） 

4 11618.14937170 经度，格式 dddmm.mmmmm 

5 E 经度方向（E-东经，W-西经） 

6 135506.00 UTC时间，格式 hhmmss.sss 

7 A 定位状态： 

V = 无效定位 

A = 自适应 

D = 差分 

8 A 定位系统模式： 

N = 未定位 

A = 自动定位 

D = 差分定位 

E = 惯导模式 

M = 手动输入 

S = 模拟器 

9 *72 校验和，本条语句‘$’与‘*’之间所有字符进行异

或运算得到的校验和 

10 [CR][LF] 语句结束符，回车换行 
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4.3.3. GNGSA 有效卫星信息和 DOP 值 

本消息包含 QZYL-GDD200设备的定位模式，定位使用的卫星和 DOP 值 

简化的 ASCII 格式： 

➢ GPGSA 1   // 当前串口输出 1Hz的 GNGSA信息 

➢ GPGSA COM2 1  // 在 COM2输出 1Hz的 GNGSA信息 

消息输出： 

$GNGSA,M,3,05,06,07,11,13,15,20,29,30,,,,1.1,0.6,1.0,1*32 

$GNGSA,M,3,03,05,09,15,34,36,,,,,,,1.1,0.6,1.0,3*31 

$GNGSA,M,3,01,02,03,04,10,12,13,19,22,29,39,44,1.1,0.6,1.0,4*32 

$GNGSA,M,3,60,,,,,,,,,,,,1.1,0.6,1.0,4*39 

表 4-6 xxGSA数据结构 

字段 参数 详细描述 

1 $GNGSA 帧头标志 

2 M 卫星工作模式： 

M = 手动设置 2D/3D模式 

A = 自动切换 2D/3D模式 

3 3 定位模式： 

1 = 未定位 

2 = 2D 

3 = 3D 

4 PRN码 参与定位解算的卫星 ID 

GPGSA：GPS: 1~32，WAAS 33~64 

GBGSA：BDS：1~64，BDSBAS 65~75 

GLGSA：GLONASS: 65~96，SDCM 33~64 

GAGSA：Galileo：1~36，EGNOS 37~64 

GQGSA：QZSS：1~10，QZSS-SAIF 55~63 

GIGSA：IRNSS：1~15，GAGAN 33~64 

5 PDOP PDOP，位置精度因子 

6 HDOP HDOP，水平精度因子 
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7 VDOP VDOP，垂直精度因子 

8 SysID GNSS系统 ID 

9 *46 校验和，本条语句‘$’与‘*’之间所有字符进行异

或运算得到的校验和 

10 [CR][LF] 语句结束符，回车换行 

4.3.4. GNGSV 天线的可视卫星信息输出 

本消息用于输出设备的可视卫星数量、ID 等信息 

简化的 ASCII 格式： 

➢ GPGSV 1   // 当前串口输出 1Hz的 xxGSV信息 

➢ GPGSV COM2 1  // 在 COM2输出 1Hz的 xxGSV信息 

消息输出： 

$GPGSV,3,1,10,05,70,334,48,06,08,122,36,07,13,052,39,11,41,115,45,1*6E 

$GPGSV,3,2,10,18,10,307,37,13,60,164,47,15,36,212,43,20,53,056,46,1*6A 

$GPGSV,3,3,10,29,47,283,45,30,20,084,41,1*6D 

$GPGSV,3,1,10,05,70,334,44,06,08,122,33,07,13,052,36,11,41,115,44,4*6C 

$GPGSV,3,2,10,18,10,307,35,13,60,164,42,15,36,212,40,20,53,056,41,4*6C 

$GPGSV,3,3,10,29,47,283,41,30,20,084,38,4*62 

$GPGSV,1,1,01,11,41,115,21,8*5F 

$GLGSV,2,1,06,69,53,026,45,85,50,328,44,68,05,039,28,84,66,135,32,1*71 

$GLGSV,2,2,06,71,06,225,31,70,52,240,32,1*7E 

$GLGSV,1,1,03,69,53,026,27,85,50,328,27,84,66,135,22,3*4E 

$GBGSV,6,1,22,01,37,138,36,08,63,337,36,13,56,309,38,19,52,044,41,1*7E 

$GBGSV,6,2,22,29,09,151,34,38,68,011,42,44,55,295,41,12,34,313,35,1*79 

$GBGSV,6,3,22,22,67,254,43,40,15,188,31,03,45,189,36,20,05,053,33,1*73 

$GBGSV,6,4,22,59,39,144,38,60,32,230,35,02,34,225,31,07,19,198,30,1*76 

$GBGSV,6,5,22,04,27,122,33,05,16,247,27,06,08,175,29,10,26,211,30,1*71 

$GBGSV,6,6,22,16,12,170,27,39,20,165,32,1*7A 

$GBGSV,6,1,22,01,37,138,38,08,63,337,42,13,56,309,41,19,52,044,45,8*70 

$GBGSV,6,2,22,29,09,151,35,38,68,011,45,44,55,295,44,12,34,313,42,8*73 
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$GBGSV,6,3,22,22,67,254,47,40,15,188,37,03,45,189,39,20,05,053,35,8*71 

$GBGSV,6,4,22,59,39,144,42,60,32,230,40,02,34,225,37,07,19,198,35,8*73 

$GBGSV,6,5,22,04,27,122,37,05,16,247,34,06,08,175,31,10,26,211,35,8*72 

$GBGSV,6,6,22,16,12,170,32,39,20,165,39,8*7C 

$GBGSV,3,1,12,01,37,138,44,08,63,337,46,13,56,309,44,12,34,313,46,B*0F 

$GBGSV,3,2,12,03,45,189,45,02,34,225,44,07,19,198,42,04,27,122,42,B*0B 

$GBGSV,3,3,12,05,16,247,39,06,08,175,37,10,26,211,42,16,12,170,39,B*0F 

$GAGSV,2,1,06,05,68,083,50,09,20,042,42,15,40,314,47,34,78,073,50,2*71 

$GAGSV,2,2,06,36,28,119,45,03,45,196,48,2*77 

$GAGSV,2,1,06,05,68,083,47,09,20,042,38,15,40,314,44,34,78,073,48,7*75 

$GAGSV,2,2,06,36,28,119,41,03,45,196,43,7*7D 

表 4-7 xxGSV数据结构 

字段 参数 详细描述 

1 $xxGSV 帧头标志 

2 # msgs GSV消息总数，1～9 

3 msg # GSV消息编号，1～9 

4 # sats 可视卫星数量 

5 Sat id 卫星 ID 

GPGSV：GPS: 1~32 ，WAAS 33~64 

GBGSV：BDS：1~64，BDSBAS 65~75 

GLGSV：GLONASS: 65~96，SDCM 33~64 

GAGSV：Galileo：1~36，EGNOS 37~64 

GQGSV：QZSS：1~10，QZSS-SAIF 55~63 

GIGSV：IRNSS：1~15 ，GAGAN 33~64 

6 Elevation 高度角，单位为度，最大值 90 

7 Azi 方位角，与真北夹角，000-359 

8 CN0 载噪比（C/N0），00~99dB-Hz，不跟踪时为空。 

9 Next sat 第 2-4 位 SV，“卫星 ID-高度角-方位角-SNR” 

的集和，字符数可变。每条消息最多支持 4 个 

集和。当传输少于四个集合时，未使用的集合 
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字段不需要为空 

10 Signall ID NMEA 0183 Version 4.10 该字段为 Signal ID 

11 *xx 校验和，本条语句‘$’与‘*’之间所有字符进行异

或运算得到的校验和 

12 [CR][LF] 语句结束符，回车换行 

4.3.5. GNRMC 卫星定位信息 

本消息用于输出 QZYL-GDD200设备的时间、日期、位置、速度等信息。 

简化的 ASCII 格式： 

➢ GPRMC 1   // 当前串口输出 1Hz的 GNRMC信息 

➢ GPRMC COM2 1  // 在 COM2输出 1Hz的 GNRMC信息 

消息输出： 

$GNRMC,144157.00,A,4002.17387510,N,11618.14940248,E,0.003,324.8,080324,7

.0,W,A,C*51 

表 4-8 xxRMC数据结构 

字段 参数 详细描述 

1 $GNRMC 帧头标志 

2 144157.00 UTC时间，格式 hhmmss.ss 

3 A 定位状态 

A = 定位有效 

V = 无效定位 

D = 差分模式 

4 4002.17387510 纬度，格式 ddmm.mmmmmmmm 

5 N 纬度方向，N-北纬，S-南纬 

6 11618.14940248 经度，格式 ddmm.mmmmmmmm 

7 E 经度方向，E-东经，W-西经 

8 0.003 地面速率，单位：节 

9 324.8 地面航向，单位：度，从北向起顺时针计算 

10 080324 日期，格式 ddmmyy 
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11 7.0 磁偏角，单位：度 

12 W 磁偏角方向，E-东，W-西 

13 A 模式标识 

A = 自主模式 

D = 差分模式 

E = 惯导模式 

F = RTK Float 

M = 手动输入模式 

N = 无定位 

P = 高精度模式 

R = RTK int 

S = 模拟器模式 

V = 模式无效 

14 C 定位状态： 

S = 安全 

C = 注意 

U = 危险 

V = 定位状态不可用 

15 *51 校验和，本条语句‘$’与‘*’之间所有字符进行异

或运算得到的校验和 

16 [CR][LF] 语句结束符，回车换行 

4.3.6. GNVTG 天线的地面航向与速度信息 

本消息用于输出设备主天线计算的地面航向、速度等信息 

简化的 ASCII 格式： 

➢ GPVTG 1   // 当前串口输出 1Hz的 GNVTG信息 

➢ GPVTG COM2 1  // 在 COM2输出 1Hz的 GNVTG信息 

消息输出： 

$GNVTG,280.915,T,287.907,M,0.00058,N,0.00107,K,A*32 

表 4-9 xxVTG数据结构 
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字段 参数 详细描述 

1 $GNVTG 帧头标志 

2 280.915 地面航向，单位：度，相对于真北 

3 T 航向标志，固定填 T 

4 287.907 地面航向，单位：度，相对于磁北 

5 M 航向标志，固定填 M 

6 0.00058 地面速率，单位：节 

7 N 速率单位，固定填 N 

8 0.00107 地面速率，单位：km/h 

9 K 速率单位，固定填 K 

10 A 模式标识 

A = 自主模式 

D = 差分模式 

E = 惯导模式 

M = 手动输入模式 

N = 数据不可用 

P = 高精度模式 

S = 模拟器模式 

11 *32 校验和，本条语句‘$’与‘*’之间所有字符进行异

或运算得到的校验和 

12 [CR][LF] 语句结束符，回车换行 

4.3.7. GNZDA 日期和时间 

本消息用于输出 UTC 日期和时间 

简化的 ASCII 格式： 

➢ GPZDA 1   // 当前串口输出 1Hz的 GNZDA信息 

➢ GPZDA COM2 1  // 在 COM2输出 1Hz的 GNZDA信息 

消息输出： 

$GNZDA,150610.00,08,03,2024,,*74 
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表 4-10 xxZDA数据结构 

字段 参数 详细描述 

1 $GNZDA 帧头标志 

2 150610.00 UTC时间，格式 hhmmss.ss 

3 08 UTC日，1~31 

4 03 UTC月，1~12 

5 2024 UTC年，4位年号 

6 Reserved 保留 

7 Reserved 保留 

8 *74 校验和，本条语句‘$’与‘*’之间所有字符进行异

或运算得到的校验和 

9 [CR][LF] 语句结束符，回车换行 

4.3.8. GNHDT 设备航向信息输出 

本消息输出设备本身相对真北方向的航向信息 

简化的 ASCII 格式： 

➢ GPHDT 1   // 当前串口输出 1Hz的 GNHDT信息 

➢ GPHDT COM2 1  // 在 COM2输出 1Hz的 GNHDT信息 

消息输出： 

$GNHDT,65.6278,T*23 

表 4-11 xxHDT数据结构 

字段 参数 详细描述 

1 $GNHDT 帧头标志 

2 65.6278 航向角，单位：度，相对于真北 

3 T 真北 

4 *23 校验和，本条语句‘$’与‘*’之间所有字符进行异

或运算得到的校验和 

5 [CR][LF] 语句结束符，回车换行 
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4.3.9. GNHPR 姿态参数 

本消息输出设备本身相对真北方向的航向信息，以及俯仰、横滚等信息 

简化的 ASCII 格式： 

➢ GPHPR 1   // 当前串口输出 1Hz的 GNHPR信息 

➢ GPHPR COM2 1  // 在 COM2输出 1Hz的 GNHPR信息 

消息输出： 

$GNHPR,152721.00,286.50,-56.92,000.00,4,45,0.00,0999*4F 

表 4-12 xxHPR数据结构 

字段 参数 详细描述 

1 $GNHPR 帧头标志 

2 152721.00 UTC时间，格式 hhmmss.ss 

3 286.50 航向角：0 ～ 360°   

4 -56.92 俯仰角：-90 ～ 90 度 

5 000.00 横滚角：-90 ～ 90 度 

6 4 解状态 

0 = 定位不可用或无效 

1 = 单点定位 

2 = 伪距差分或 SBAS 定位 

4 = RTK 固定解 

5 = RTK 浮点解 

6 = 航位推算解 

7 = 人工输入固定值 

8 = 超宽巷解 

9 = SBAS解 

7 45 卫星数 

8 0.00 差分龄期 

9 0999 基站 ID 

10 *4F 校验和，本条语句‘$’与‘*’之间所有字符进行异

或运算得到的校验和 
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11 [CR][LF] 语句结束符，回车换行 

4.3.10. KSXT 定位定向数据输出语句 

本消息包含设备的时间、位置、定位和定向相关数据信息。 

简化的 ASCII 格式： 

➢ KSXT 1   // 当前串口输出 1Hz的 GNHPR 信息 

➢ KSXT COM2 1  // 在 COM2输出 1Hz的 GNHPR信息 

消息输出： 

$KSXT,20240308153531.00,116.30249375,40.03623433,90.2647,149.11,54.64,19

2.84,0.006,0.00,1,3,44,28,,,,-0.001,-0.005,-0.006,,*1E 

表 4-13 xxHPR数据结构 

字段 参数 详细描述 

1 $KSXT 帧头标志 

2 20240308153531.00 UTC时间，格式：yyyymmddhhmmss.ss 

3 116.30249375 经度（单位：度） 

保留小数点后 8位有效数字 

4 40.03623433 纬度（单位：度） 

保留小数点后 8位有效数字 

5 90.2647 海拔高（单位：米） 

保留小数点后 4位有效数字 

6 149.11 方位角，保留小数点后 2 位有效数字 

7 54.64 俯仰角，保留小数点后 2 位有效数字 

8 192.84 速度角，保留小数点后 2 位有效数字 

9 0.006 水平速度，单位：km/h 

保留小数点后 3位有效数字 

10 0.00 横滚角，保留小数点后 2 位有效数字 

11 1 定位质量标识符： 

0 = 定位不可用或无效 

1 = 单点定位 
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2 = RTK 浮点解 

3 = RTK 固定解 

12 3 定向质量标识符： 

0 = 定位不可用或无效 

1 = 单点定位 

2 = RTK 浮点解 

3 = RTK 固定解 

13 44 从天线当前参与解算的卫星数量 

14 28 主天线当前参与解算的卫星数量 

15   

16   

17   

18 -0.001, 东向速度：地理坐标系下的东向速 

度，小数点后 3 位，单位：Km/h(如 

无为空) 

19 -0.005, 北向速度：地理坐标系下的北向速 

度，小数点后 3 位，单位：Km/h(如 

无为空) 

20 -0.006 天向速度：地理坐标系下的天顶向速 

度，小数点后 3 位，单位：Km/h(如 

无为空) 

21 Reserved 保留 

22 Reserved 保留 

23 *1E 校验和，本条语句‘$’与‘*’之间所有字符进

行异或运算得到的校验和 

24 [CR][LF] 语句结束符，回车换行 
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5. 注意事项 

➢ 安装天线、连接射频线缆、电源接口及 RS232输入输出插头时，应在关机断

电下进行，以免造成设备损坏。 

➢ 为了保证定位精度，卫星天线应架设到其水平角 15°上方无遮挡。 

➢ 天线的射频线缆使用时，不要过分折弯射频线缆，不要将射频线缆拉的过紧，

馈线电缆铺设时应远离高压线等。 

➢ 产品供电电压默认为 12V DC，为了效果好，要求供电连续且干净。 

➢ 设备在静态定向使用过程中不要随意移动天线，移动天线会影响航向的正确

性。 

 

6. 故障检测与排除 

➢ 开机后电源指示灯不亮：检查电源线是否正常连接；检查电源线是否有损坏。 

➢ 串口没输出：检查 RS232电缆是否正常连接；检查是否给设备发送了禁止输

出的指令；检查串口调试助手的串口号是否选择正确，以及波特率设置是否

正确。 

➢ 开机后长时间未定位定向：检查天线是否防止室外开阔处，天线水平角 15°

上方有无遮挡；检查馈线是否受损或弯折；检查射频连接接口是否连接好；

确定周围没有大功率干扰设备或者同频段的发射设备。 

 

7. 维护与保养 

➢ 定期对设备主机进行通电检测，通电后开关指示灯应亮起。 

➢ 运行一年应对定位定向设备进行保养性维护，清洁污垢保证设备表面清洁。 

➢ 定期对设备电连接器、射频连接器、射频线缆接头处进行检测，若发现线缆

与接头连接处有松动或线缆磨损弯折等应及时反馈维修。 

➢ 雨雪季节应定期对天线的射频接头防水进行定期检查，以保证防水性能完善

可靠。 
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附录 A：联系我们 

 如果您再使用此产品的过程中有任何问题或需求，可直接和河南丘智宇联电子

科技有限公司联系： 

电 话：（+86）15517051606（微信同号） 

 

或者通过电子邮件与我们联系，我们的邮件地址是： 

邮 箱：qiuzhiyulian@163.com 

 

河南丘智宇联电子科技有限公司 

地 址：河南省商丘市梁园区大学生创业园苗圃区 11号 

官 网：http://www.qiuzhiyulian.com 
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